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1 Einfithrung

1.1 Funktionen

dVISION ist die Anwendungssoftware fir Gerate der sogenannten DACM-Familie der SARAD
GmbH. Die von SARAD gepragte Abkiirzung DACM steht dabei fiir Data Accquisition and
Control Module und bezeichnet die zentrale Steuereinheit dieser Geratefamilie, die alle Sensoren
und Aktoren des Messgerites steuert, die Benutzerschnittstelle am Gerét bereitstellt und die
Verbindung zu einem externen PC erméglicht.

Die Gerate der DACM-Familie sind von auflen leicht an ihrem groflen Display erkennbar,
durch das sie sich von allen anderen Gerdten der SARAD GmbH unterscheiden. Das sind z. Z.
Aer 5000, Aer 5200, | Aer 5300, Aer 5400, EQF 3200, EQF 3220, Nuc Scout, | RPM 2200, RTM 2200
Soil Gas, RTM 2200 und poCAMon. Auch alle kundenspezifischen Speziallosungen der SARAD
GmbH mit verschiedenen Sensoren und Aktoren und mehreren Spektrometern arbeiten mit
dVISION als Anwendungssoftware.

dVISION 4 ist riickwiartskompatibel und kann auch die mit fritheren Versionen von dVI-
SION gespeicherten DVB-Dateien lesen. Die App ist unabhiangig vom Gerétetyp und seiner
Konfiguration und erlaubt die folgenden Arbeiten:

« Einstellung des Messgerites, Abholen der Messdaten vom Gerat:

fur lokal iber USB, RS-232 oder RS-485 am PC angeschlossene Messgerite,

fir Messgerate die iiber die ZigBee-Komponenten der Net Monitors-Familie ange-
bunden sind,

— fiir Messgerate mit integriertem WLAN-Modul,

— fiir Messgerite, die tiber Komponenten der Aranea-Familie verbunden sind.

+ Datenverwaltung in Binardateien:
— automatisches Erzeugen eines kanonischen Arbeitsverzeichnisses
— automatische Vergabe von Dateinamen

— rekursives Durchsuchen von Verzeichnissen nach Messdateien

» interaktive graphische Anzeige der Messdaten in einem Diagramm mit:

Auswahl der anzuzeigenden Messkampagne

Mehrfach-Zoom der x-Achse

einstellbare y-Achse

Daten-Cursor


https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=81&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=63&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=63&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=107&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=39&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=27&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=48&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=49&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=106&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=106&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=25&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}
https://sarad.de/product-detail.php?p_ID=60&src=docs&appName=dVISION&appVersion=\{\{\{dvv\}\}\}

Diagrammausdruck

Datenexport in Text- und KML-Dateien

einfache Diagrammbearbeitung
+ Linienfarbe und -dicke
« Position und Skalierung der Y-Achse
» Glattung
+ Markierung der Messpunkte

Anzeige der Standardabweichung als Fehlerbalken bzw. der Minimum- und Maximum-
Werte als zusitzliche Diagrammlinien

Berechnung des Integrals iiber den aktuell angezeigten Ausschnitt

+ Diagrammdarstellung des Alpha- bzw. Gammaspektrums:
— Spektrum einzelner Messzyklen
- Diagrammausdruck

— umschaltbare logarithmische Darstellung
+ Darstellung der Messwerte auf einem Kartenhintergrund

Zur Anderung der Geritekonfiguration steht mit dCONFIG ein separates Programm zur
Verfiigung. Dadurch wird die Gerate-Administration vom Routinebetrieb getrennt, sodass Fehl-
einstellungen vermieden werden und die Betriebssoftware einfach und tibersichtlich gehalten
wird.

1.2 Systemvoraussetzungen
« Windows-Betriebssystem (getestet mit Windows 10 und 11)
« ca. 100 MB freie Laufwerkskapazitat
« Grafik-Mindestanforderungen: 1024x768 Pixel, 256 Farben

« Maus oder anderes Zeigegerit

« USB- bzw. RS-232-Schnittstelle zum Auslesen der Messdaten

Um mit dVISION auf Messgerite zugreifen zu konnen, muss der SARAD Registration Server
Service auf dem selben PC installiert sein.



2 Installation und Konfiguration

2.1 Installation des SARAD Registration Server Service

Legen Sie die Installations-CD in das Laufwerk ein oder laden Sie von der SARAD-Website die
[nstallationsdatei herunter und starten Sie setup-regserver_service.exe. Das Installati-
onsprogramm leitet Sie durch den Installationsprozess.

Wenn Sie Messgerite iber den USB anschlieffen wollen, wird zusatzlich der USB-Treiber fiir
den FT232 der Firma FTDI auf Ihrem PC benétigt. Sofern Ihr PC beim ersten Anstecken eines
SARAD-Gerites mit dem Internet verbunden ist, wird dieser Treiber automatisch installiert. Bei
PCs, die dauerhaft ohne Internetverbindung betrieben werden, miissen Sie den Treiber manuell
installieren. Den jeweils aktuellen Treiber und die zugehorige Installationsanleitung finden Sie
auf der Website der Firma FTDI Chip.

2.2 Installation von dVISION

Legen Sie die Installations-CD in das Laufwerk ein oder laden Sie von der SARAD-Website die
[nstallationsdatei herunter und starten Sie setup_dVISION-4.exe. Das Installationsprogramm
leitet Sie durch den Installationsprozess.

Als Zielordner wird, wie in Abbildung[2.1| gezeigt, standardmaBig das Programmverzeichnis
von Windows vorgeschlagen. Dies konnen Sie nach Bedarf dndern. Sie konnen dVISION 4
problemlos parallel zu einer fritheren Version von dVISION installieren, sollten dann aber auf
jeden Fall ein Installationsverzeichnis wihlen, das von dem der fritheren Version verschieden
ist.

Select Destination Location —
Where shauld dision be installed? e
WAL
Setup will install dWision inta the following Folder.,

Ta continuz, cick Next, 1F you would ke ta select a differet Folder, click Brawse.

C:\Program FilesiSARADdvision|4 Browse...

At least 61,5 ME o free disk space is required.

Abbildung 2.1: Eingabe des Zielordners fiir die Installation


https://www.sarad.de/cms/media/docs/software/setup-regserver_service.exe
https://www.sarad.de/cms/media/docs/software/setup-regserver_service.exe
https://ftdichip.com/drivers/vcp-drivers/
https://sarad.de/cms/media/docs/software/setup_dVISION-4.exe
https://sarad.de/cms/media/docs/software/setup_dVISION-4.exe

2.3 Einrichtungsassistent

Beim ersten Start von dVISION wird ein Einrichtungssassistent gestartet, mit dem grundsétzliche
Einstellungen zum Verhalten der Software vorgenommen werden.

Als Erstes ist auszuwéhlen, wo dVISION Nutzerdaten speichern und Konfigurationseinstel-
lungen ablegen soll (Abb.[2.2).

Hier gibt es zwei Optionen:

Standard dVISION speichert Nutzerdaten im Windows-Ordner fir Anwendungsdaten (Y;appdata),
die Konfiguration in der Windows-Registry.

Portabel Benutzen Sie diese Option, wenn Sie dVISION auf einen USB-Stick oder in ein
Netzwerkverzeichnis installiert haben. Anwendungsdaten und die Konfiguration stehen
dann im gleichen Verzeichnis wie der Programmcode.

P
Willkommen %‘

Diesser Assistent wird Sie durch die Enrichtung von Portabel Demo auf Threm Rechner fhren.

Bitte wahlen Sie zunachst aus wie Sie die Software nutzen michken;

@ Die Software normal installieren und Fir den aktuellen Benutzer einrichten. {empfotlen)

\{ Die Software portabel instalieren, Dies ist firr den Betrieb auf einem USE-Stick gedacht.

Abbildung 2.2: Auswahl der Speicherorte fiir Nutzerdaten und Konfiguration

Wenn Sie sich unsicher sind, wahlen Sie die erste Option!



3 Bedienung von dVISION

3.1 Wichtige Begriffe

Messzyklus Das Zeitintervall in dem ein vollstandiger Satz an Messdaten vom Messinstrument
aufgezeichnet wird. Innerhalb eines Messzyklus werden von den Sensoren gewohnlich
mehrere Einzelwerte gemessen, die allerdings nicht einzeln aufgezeichnet werden, sondern
nur als Minimum, Maximum und Mittelwert in den Datensatz einflielen.

Messkampagne Ein Satz zeitlich zusammenhéangender Messdaten vom selben Messgerit, die
sich zusammen in einer Messdatei befinden. Eine Messkampagne beginnt mit dem Start der
Messung am Instrument und endet mit dem Stop der Messung oder mit dem Herunterladen
der Messdaten vom Instrument. Vom Instrument heruntergeladene Messdaten bestehen
aus mindestens einer Messkampagne.

Messdatei Vom Instrument heruntergeladene Messdaten kénnen mit dVISION 4 als Datei auf
dem PC gespeichert werden. Dabei werden die Rohdaten (Counts) einer oder mehrerer
Messkampagnen so in einer proprietaren Binirdatei gespeichert, wie sie vom Instrument
kommen.

3.2 Ubersicht

Abbildung [3.1] zeigt das Hauptfenster von dVISION 4 mit den folgenden Bedien- und Anzeige-
elementen:

1. Auswahlliste der verbundenen Messinstrumente

2. Reiter fiir ein Messinstrument. Alle zu diesem bestimmten Gerat gehorigen Messdaten
werden in diesem Reiter angezeigt.
3. Werkzeugleiste fir die wichtigsten Funktionen:
Get Data Herunterladen der Messdaten vom Instrument
Delete Loschen der auf dem Instrument gespeicherten Messdaten
Open Offnen einer Messdatei (DVB-Datei) von der Festplatte
Folder Offnen aller Messertdateien aus einem bestimmten Verzeichnis

Save Speichern der vom Instrument heruntergeladenen Datensatze in eine Messdatei
(DVB-Datei)

Save Copy Speichern einer Kopie der Messdatei
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Abbildung 3.1: Bedien- und Anzeigeelemente im Hauptfenster

laufende Nummer der im Reiter angezeigten Datei und Anzahl der im Reiter verfiigbaren
Messdateien

. Name der Messdatei bzw. — bei noch nicht gespeicherter Messung — Start- und Endzeit

der heruntergeladenen Messswertsétze

. Schaltflachen zur Navigation zwischen den geéffneten Messswertdateien

Schaltflaiche zum Schlieflen der gerade angezeigten Messdatei

Integral, das tiber die angezeigten Messwerte berechnet wurde

. y-Achsen fiir die aktiven Messparameter (links und rechts vom Diagramm)

zeitlicher Verlauf der aktiven Messparameter (Track)
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11. Fadenkreuz mit Anzeige des x- und y-Wertes am Anzeigeort
12. Zeitachse

13. Schieberegler zur Navigation zwischen den Messkampagnen der angezeigten Messdatei
14. Statusleiste fur Hilfetexte (Tooltips)

15. Export in eine Textdatei

16. Druck der Diagrammansicht

17. Darstellung der Messwerte auf einem Kartenhintergrund

18. Darstellung des Diagramms auf dunklem Hintergrund

19. Ein- und Ausschalten der horizontalen Gitternetzlinien

20. Ein- und Ausschalten der vertikalen Gitternetzlinien

21. Festlegen von Start- und Endzeit des darzustellenden Bereiches

22. Bedienelemente zur Auswahl der darzustellenden Messparameter

3.3 Anschliefien des Messinstruments

Damit dVISION Verbindung zu einem Messinstrument aufnehmen kann, muss der SARAD
Registration Server Service installiert sein (vgl. Abschnitt [2.1).

Die meisten aktuellen Messinstrumente der Firma SARAD koénnen einfach tiber das mit-
gelieferte USB-Kabel mit dem PC, auf dem dVISION lauft, verbunden werden. Einige Gerite
gestatten als Alternative die Verwendung ihres RS-232-Anschlusses tiber das mitgelieferte
Kabel mit 9-poligem D-Sub-Stecker. Dies setzt voraus, dass Ihr PC noch iiber eine physische
RS-232-Schnittstelle (COM-Port) verfigt.

In jedem Fall sorgt der SARAD Registration Server Service dafiir, dass die Auswahlliste der
verbundenen Gerite (1 in Abb. automatisch aktuell gehalten wird. Sollte dies bei direkt
itber RS-232 angeschlossenen Geraten einmal nicht der Fall sein, dann kénnen Sie aus dem
kontextsensitiven Menii der Auswahlliste [Scan for local devices| auswihlen und so den SARAD
Registration Server Service anweisen, alle verfiigbaren lokalen Schnittstellen nach angeschlos-
senen SARAD-Geraten zu durchsuchen. Das kontextsensitive Menii 6ffnet sich nach einem
Rechtsklick in der Auswahlliste (vgl. Abb. [4.5).

3.4 Anderungen am Messinstrument

Zur Anderung der Konfiguration eines DACM-Gerites dient die Anwendungssoftware dCONFIG,
die in einem separaten Handbuch beschrieben ist [2].

dVISION 4 gestattet nur die folgenden elementaren Operationen, die den Zustand des Messin-
struments dndern (vgl. 3 in Abb. [3.1):

11



« Loschen der Messdaten (Data ) Delete| bzw. [x])
« Starten einer Messung ( bzw. ). Dabei muss aus einer Liste von im Gerét

vorkonfigurierten Zyklen der zu startende Messzyklus ausgewahlt werden.

« Beenden einer Messung ((Control )) Stop| bzw. [)

3.5 Darstellen und Analysieren der Messdaten

3.5.1 Auslesen der Messdaten
Mit einem Klick auf die Schaltfliche Get Data (bzw. [Data )) Get Data)) starten Sie das Auslesen

der Messdaten aus Threm Messinstrument.
Danach 6ffnet sich zunachst das in Abbildung[3.2) gezeigte Fenster, in dem Sie den Zeitraum
fir die vom Geréit herunter zu ladenden Daten einschrianken konnen.

qﬁ

Iv¥ Read all available data from instrument

Read data from

|01.01.2010 j |00:00:00 =

Read data to
2112024 o 1msess = ‘

Cancel ‘ oK ‘ |

Abbildung 3.2: Einschrianken des Zeitraums beim Datendownload

In dem sich daraufhin 6ffnenden Fenster wird die Zahl der bereits heruntergeladenen Daten-
sitze angezeigt, bis der Download abgeschlossen ist (Abb. [3.3).

Communication

Load data 1/595

[l 5top after next value

Abbildung 3.3: Fortschrittsbalken mit Abbruchoption
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rHinweis )

Ungeachtet einer evtl. zuvor gemachten zeitlichen Beschrankung zeigt
der Fortschrittsbalken immer die Gesamtzahl der auf dem Gerat vorhan-
denen Datensétze an. Lassen Sie sich von dieser technisch begriindeten
kEinschr.'ainkung bitte nicht irritieren!

J

Sobald das Auslesen abgeschlossen ist, erscheint ein neuer Reiter mit der Diagrammansicht.

3.5.2 Auswahl der anzuzeigenden Parameter

In Abbildung[3.1|sind mit der 22 alle Bedienelemente markiert, die zur Auswahl der im Dia-
gramm anzuzeigenden Parameter dienen. Die Listenbox oben enthalt alle vom Gerit generierten
Datenreihen. Um eine Datenreihe im Diagramm darzustellen bzw. zu verbergen, muss das Hak-
chen in der Check-Box vor dem Namen der Datenreihe gesetzt bzw. geloscht werden. Die beiden
Schaltflichen darunter erleichtern dies, insbesondere dann, wenn die Liste der Messparameter
sehr lang ist.

Voraussetzung fiir die Anzeige ist, dass fiir den Anzeigezeitraum (21 in Abb. Daten dieser
Messreihe verfiigbar sind.

Mit einem einfachen Klick auf den Namen einer Datenreihe in der Liste wird diese fiir die
Cursor- bzw. Exportfunktion selektiert (dunkel hinterlegt). Am Fadenkreuz des Cursors (11 in
Abb. erscheinen dann die Werte der gew&hlten Messreihe. Diese beziehen sich in beiden
Achsen stets auf die Cursorposition unabhangig von der Messreihe. Das Gitternetz wird ebenfalls
an der Y-Achse der gewahlten Messreihe ausgerichtet.

Track Origin / Info

DACM V1.1, SN:1986, SVi4, RTM 2200, Bodenluft, SPECL

Component: 25, Sensor: 1

Scale Y-axis Line Style

v s [ o =
Min, Bq/m3 [1ot =

W Autc-Sczle
“Y-axis Position
o left " right

&
g
I
i
4

Caleulste Integral ﬂ |Nc Smaothing

L«

Cancel | oK

Abbildung 3.4: Anzeigeoptionen fiir einen Parameter

Ein Doppelklick auf den Namen eines Parameters in der Listenbox 6ffnet das in Abbildung
gezeigte Dialogfenster mit verschiedenen Optionen zur Formatierung der Anzeige dieses
Parameters im Diagramm. Im Textfeld oben wird die Herkunft der Datenreihe angezeigt. Die
standardméaflige automatische Anpassung der Y-Achse kann durch Entfernen des Hiakchens
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Auto-Scale aufgehoben und die gewiinschten Anzeigegrenzen konnen in die beiden Eingabefel-
der dariiber eingegeben werden. Die Position der Achse links oder rechts des Diagrammes kann
ebenfalls gew#hlt werden. Die Anzeige des Graphen kann mit den drei oberen Listenboxen
rechts gesteuert werden. Neben der Wahl von Linienfarbe und —stirke kénnen auch Fehlergren-
zen (Error bars) bzw. Varianzbereiche (Min/Max) der Messwerte innerhalb eines Messzyklus
dargestellt werden.

In der untersten Zeile links kann die Berechnung des Integrals unter dem im aktuellen
Diagramm sichtbaren Bereich der Kurve gefordert werden, das in Abbildung3.1|an der mit 8
markierten Position dargestellt wird.

Dem gegeniiber, auf der rechten Seite, kann festgelegt werden, ob und iiber wie viele Messzy-
klen die Kurve geglattet werden soll.

3.5.3 Zoomen und Verschieben

Tabelle [3.1|listet die Moglichkeiten zum Verdndern der Achsenskalierung und der Position der
Messwertlinien im Diagramm auf.

Tabelle 3.1: Zoomen und Verschieben im Diagramm

Ziel Aktion

Zoom In der Zeitachse Linksklick am Anfang, Rechtsklick am Ende des Bereiches
Zoom Out der Zeitachse Rechtsklick auf 21 in Abb. dann

Festlegen der Zeitachse = Editieren der Felder in 21 in Abb.

Festlegen der y-Achse Doppelklick auf Parameter (s. Abschnitt

3.5.4 Spektrumsanzeige

Fiir Parameter, die ein Spektrometer als Datenquelle haben, kann das akquirierte Spektrum eines
einzelnen Messzyklus in einem separaten Fenster angezeigt werden (Abb. [3.5). Wihlen Sie dazu
einen spektrometrischen Parameter in der Parameterliste aus und klicken Sie bei gehaltener
Ctrl|-Taste in das Diagramm. Das daraufthin angezeigte Spektrum gehort zu dem Messzyklus, in
den Sie geklickt haben.

Die zur Berechnung der Radon-Messgrofien definierten Energiebereiche — auch regions of
interest oder ROI genannt — werden durch senkrechte Linien mit Angabe des jeweiligen Nuklids,
der Bereichsgrenzen und der darin enthaltenen Zahlimpulse dargestellt.

Wie im Hauptdiagramm, besteht mit der E-Schaltfliche die Moglichkeit, das Spektrum
auszudrucken bzw. iiber einen PDF-Drucker in eine PDF-Datei zu exportieren.

Bei Spektrometer-Komponenten fiir Gamma-Detektoren stehen zusétzlich eine Reihe von
Tools zu Kalibrierung und Analyse zur Verfiigung, die iiber die ¥f-Schaltfliche innerhalb der
Spektren-Anzeige zugénglich sind. Diese Funktionen werden im Benutzerhandbuch des jeweili-
gen Gerétes beschrieben.

14
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Abbildung 3.5: Spektrumsanzeige

rHinweis )

Ctrl]+Klick zeigt auch fiir die nicht-spektroskopischen Parameter die
sogenannten Basisdaten fiir den im Diagramm angezeigten Messwert an.
Dort beschréanken sich diese aber auf den Minimal- und Maximalwert
Ldes Parameters wihrend des Messzyklus und ggf. die GPS-Daten.

v,

3.6 Messdatenverwaltung

3.6.1 Workspace- und Last-Used-Verzeichnis

Mit konnen Sie die vom Messinstrument heruntergeladenen Messdaten in eine
Messdatei speichern. Das entsprechende Dialogfenster gibt Thnen fiir das Verzeichnis, in dem
die Messdatei landen soll, die Wahl zwischen Workspace und Last Used. Dabei steht Workspace fiir
ein Standardverzeichnis, in das Sie all Thre Messdateien speichern wollen. Im Auslieferzustand
ist dies %appdata’%\SARAD\data. Last Used dagegen bedeutet, dass die Messdatei in das selbe
Verzeichnis geschrieben wird, das zuletzt verwendet wurde.

Im Dialog unter [Application >> App SeﬁingS\ konnen Sie festlegen, welches der beiden Spei-
chermodelle bevorzugt verwendet werden soll. In diesem Dialogfenster konnen Sie auch das
Verzeichnis fir Workspace Ihren Wiinschen anpassen.

3.6.2 Automatisch generierte Dateinamen

dVISION 4 schlégt von sich aus einen Dateinamen fiir die zu speichernde Binérdatei vor. Dieser
wird nach dem folgenden Schema gebildet:
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<Typ-Kiirzel>_<Seriennr.>--<Startdatum>--<Enddatum>.dvb

Start- und Enddatum entsprechen dabei dem kompakten Datum-Zeit-Format nach ISO 8601
(d. h. YYYYMMDDThhmmss).
Beispiel:

AER_274--20241203T142411--20241222T155411 .dvb

3.6.3 Offnen mehrerer Messdateien

dVISION 4 gestattet es, mehrere Messdateien gleichzeitig offen zu halten. Mit bzw. der
Schaltfliche & Open konnen Sie dazu einzelne Messdateien aus verschiedenen Verzeichnissen
offnen.

Bequemer geht es iiber die Schaltfliche [ Folder. So erreichen Sie einen Dialog zur Auswahl
eines Verzeichnisses. Beim Schlieflen dieses Dialogfensters mit Ordner auswdihlen, werden alle
Messdateien aus diesem Verzeichnis in dVISION 4 geéfinet.

Im Dialogfenster kénnen Sie mit der Auswahl von Recursive festlegen, dass auch alle Unter-
verzeichnisse des ausgew#hlten Verzeichnisses nach zu 6ffnenden Messertdateien durchsucht
werden sollen.

3.6.4 Messgerite und Messkampagnen

Die Messdateien bzw. die vom Messinstrument heruntergeladenen und noch nicht gespeicherten
Messdaten werden von dVISION 4 nach Messinstrument geordnet in einzelnen Reitern abgelegt
(Markierung 2 in Abb.[3.1). In jedem Reiter konnen mehrere Messdateien gedffnet sein, zwischen
denen Sie mit den <@ %>-Schaltflichen (6 in Abb. wechseln konnen. Die Statuszeile zwischen
diesen Schaltflichen zeigt den Dateinamen (Markierung 5) und davor die laufende Nummer (4)
der geoffneten Datei an.

Jede Messdatei kann wiederum mehrere Messkampagnen enthalten, zwischen denen mit
dem Schieberegler (13) gewechselt werden kann. Steht dieser ganz links, dann werden alle
Kampagnen dieser Messdatei angezeigt, in allen anderen Stellungen die einzelnen Kampagnen
in ihrer zeitlichen Reihenfolge.

3.7 Druck und Export

Mit der Schaltfliche B (Markierung 16 in Abb. kann das Diagramms in der aktuell ange-
zeigten Form gedruckt werden.

Mit einem Klick in die weifle Flache unterhalb bzw. oberhalb des Diagramms konnen Sie
dieses vorher noch um einen Titel bzw. eine Bildunterschrift ergdnzen und mit den Schaltern 19
und 20 (Abb. das Gitternetz anpassen.

Die Schaltfliche ®1 6ffnet das in Abbildung [3.6| gezeigte Dialogfenster, mit dem Sie unter drei
Exportoptionen fiir die Speicherung der Messdaten in Textdateien wahlen kénnen.
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Abbildung 3.6: Optionen fiir den Textexport

Tracks as shown in the graphic Export einer Textdatei mit den Messwerten der aktuell im
Diagramm angezeigten Parameter. Die Auswahl der Daten entspricht dem, was im Dia-
gramm angezeigt ist. Dies betrifft den Zeitraum der Messung, die Auswahl der Messreihen
und die gesetzten Anzeigeoptionen fiir die jeweilige Messreihe. Wenn die Optionen ,Error
bars® oder ,Min/Max“ gewahlt wurden, so wird eine entsprechende Anzahl zusatzlicher
Spalten generiert. Jede Zeile der Text-Datei enthalt einen Daten-Record. Das Format
entspricht einer CSV-Datei mit Tabulator als Trennzeichen und mehreren Kopfzeilen,
sodass die Datei mit giangigen Tabellenkalkulationsprogrammen geéffnet werden kann.

Basic data of... Hier werden die Basisdaten der Komponente exportiert, durch welche die
selektierte Messreihe generiert wurde. Jede Zeile der Textdatei enthélt die Basisdaten
eines Messpunktes. Im Kopf der Datei sind aulerdem alle relevanten Einstell- und Kali-
brierparameter enthalten. Das Datenformat ist vom Komponententyp abhangig. Diese
Exportfunktion ist nur fiir Parameter von komplexen Komponenten (z. B. Spektroskopie-
Modulen) verfiigbar.

GIS compatible KML file Diese Auswahl generiert eine Datei im KML-Format. Dieses For-
mat wird von allen Geografischen Informationssystemen (GIS) unterstiitzt. Dateien dieses
Typs konnen z. B. mit Google Earth gedffnet werden. Voraussetzung fiir die Nutzung ist,
dass vom Gerat entsprechende GPS Koordinaten aufgezeichnet wurden. Datenpunkte
ohne giiltige Koordinaten werden nicht beriicksichtigt. Jeder Messpunkt wird als Po-
sitionsmarke dargestellt. Die Messgrof3e, die stets neben dieser Marke erscheint, kann
gewihlt werden. Dazu ist die gewiinschte Messreihe vor dem Export in der Listenbox zu
selektieren. Alle anderen im Diagramm zur Anzeige gewahlten Messgrofien erscheinen
in einem Popup-Fenster, das sich nach Anklicken der Positionsmarke 6ffnet.

3.8 Kartendarstellung

Das Setzen des Hikchens in der Auswahlbox Map View (17 in Abb. aktiviert ein zusétzliches
Fenster mit der Darstellung des aktuell ausgew#hlten Parameters vor einem Kartenhintergrund.
Diese Funktion setzt voraus, dass die Messdaten mit einem Gerat mit GPS-Funktionalitat
aufgezeichnet wurden.

Innerhalb der Kartenansicht konnen Sie einzelne Messpunkte anklicken und bekommen den
entsprechenden Messwert angezeigt.

Das Zoomen und Verschieben der Kartenansicht erfolgt intuitiv mit der linken Maustaste
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bzw. dem Scrollrad der Maus. Mit einem Rechtsklick 6ffnet sich ein kontextsensitives Menti,
welches das Speichern und Kopieren des gerade angezeigten Kartenausschnittes erlaubt.

3.9 Anzeige der Komponenten-Konfiguration

Die in einem DACM-Gerit verbauten Sensoren und Aktoren werden als Komponenten bezeichnet.
Uber den Meniipunkt [Settings ) Components| bzw. die Schaltfliche & (vgl. Markierung 3 in Abb.

3.1) 6ffnen Sie ein Fenster mit einer Ubersicht der im ausgewéhlten SARAD-Messinstrument
vorhandenen Sensorkomponenten.

Hinweis

Das Herunterladen der Daten fiir die Anzeige des Fensters dauert einige

Sekunden. Den Fortschritt kénnen Sie in der Statusleiste (14 in Abb.
verfolgen.

In dieser, in Abbildung [3.7| gezeigten Ansicht kénnen Sie bei laufender Messung auch die
aktuellen Messwerte des laufenden Zyklus (Recent) bzw. die zusammengefassten Werte (Average,
Min, Max) des jeweils zuletzt abgeschlossenen Zyklus sehen.

2 bit configurable analogous inputs - Values: 1

Sensor

Measurand Modbus address Upsate
#0: Recent %0000 =0 Update| -
#1; Average 0x 2000 = 5132 0010%
#0: IRMA - COZ Kanal 1 R
in 0 4000 = 16384 Update| -
#3; Max 0 60 00 = 24576 Update| -

» #1; AIN 2 - 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1
» #2 AIN 3 - 12 bit confiqurable analogous inputs - Values: 1
 #3; AIN 4 - 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1
» #24; DOUT 7 - Switch outputs - Values: 0

» #12 CMP1 - Valtage comparator input - Values: 0

» #23; DOUT6 - Switch outputs - Values: 0

» #4 AIN 5 - 12 bit confiqurable analogous inputs - Values: 1

» #22: DOUTS - Switch outputs - Values: 0

¥ #11: RHUM - Internal sensars - Values: 0
Mo Values detected
» #21: DOUT4 - Switch outputs - Values: 0

» #5 AIN 6- 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1
» #20, DOUT3 - Switch outputs - Values: 0
» #6 AIN 7 - 12 bit confiqurable analogous inputs - Values: 1

» #10: DOUT 2 - Switch outputs - Values: 0

I Hide Empty Companents

Abbildung 3.7: Ubersicht tiber die Sensorkomponenten des angeschlossenen Gerétes
Nicht alle im Gerét eingebauten Sensoren sind in jedem der definierten Messzyklen im

Einsatz. Mit dem Héakchen in Hide Empty Components (Abb. konnen Sie deshalb die im
aktuell ausgewihlten Messzyklus nicht verwendeten Sensorkomponenten ausblenden.
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¥ #0: AIN 1 - 12 bit canfigurable analagous inputs - Values: 1

Sensor Measurand Wodbus address Update
#0; Recent 00000 =0 Update| -
W1 Auerage 0% 2000 = 8192 Update|  0.010
40 IRMA - CO2 Kanal 1 "
b it 0 4000 = 16384 Update| -
#3; Max

Ox 6000 = 24576 Update| -

» #1; AIN 2 - 12 bit canfigurable analogeus inputs - Values: 1

¥

#2 AIN 3 - 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1

¥

#3: AIN 4 - 12 bit confiqurable analogous inputs - Values: 1

¥

#4; AIN 5 - 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1

¥

#5: AIN 6- 12 bit confiqurable analogous inputs - Values: 1

¥

#5 AIN 7 - 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1

¥

#7, AIN 8- 12 bit configurable analogous inputs - Values: 1

¥

#13; DIN 1 - Digital status inputs - Values: 3

¥

#14; DIN 2 - Digital status inputs - Values: 3

¥

W26 SPEC 1 - Spectrameter - Values: 3

¥

#2T, SPEC 2 - Spectrometer - Values: 3

¥

W28 SPEC 3 - Spectrometer - Values: 3

¥

#32 REGT - P-Regulator/analogous output - Yalues; 1

¥

#33; REGZ - P-Regulator/analogous output - Values: 1

W Hide Empty Components

Abbildung 3.8: Reduktion der Sensoren auf im aktuellen Zyklus aktive Komponenten
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4 Datenferniibertragung

4.1 Der SARAD Registration Server Service

SARAD-Instrumente kdnnen auf vielfaltige Weisen mit dem PC verbunden sein, auf dem
dVISION lauft:

lokale Verbindung Das Messinstrument steckt direkt an einem mit dem PC verbundenen
USB-, RS-232 oder RS-485-Kabel.

ZigBee-Netz Ein oder mehrere Messinstrumente werden iiber SARADs ZigBee-Produkte der
Net Monitors-Familie verbunden.

LAN Messinstrumente werden iber SARADs Aranea LAN verbunden.

WLAN SARAD-Messinstrumente mit eingebautem oder externem WLAN-Modul verbinden
sich direkt oder indirekt iiber einen Server im LAN mit dem PC.

via Internet Messinstrumente werden per Ethernet mit Aranea LAN oder per Mobilfunk mit
Aranea LTE bzw. Aranea Outdoor tiber den SARAD MQTT Broker mit dem PC verbunden.

All diese Kommunikationswege, die auch miteinander kombiniert werden kénnen, werden
vom SARAD Registration Server Service unterstiitzt. Alle iber ihn verbundenen Gerate werden
in der Dropdown-Gerételiste (1 in Abb. aufgelistet und kénnen genaus so benutzt werden,
wie lokal angeschlossene Messinstrumente.

Der SARAD Registration Server Service ist komplex und stark konfigurierbar und wird auch
von anderen SARAD-Anwendungen (Radon Vision, ROOMS) verwendet. Er ist deshalb in einem
separaten Handbuch dokumentiert [3]. Auch die Geréte der Aranea-Familie, auf denen der
SARAD Registration Server Service auf Gerateseite lauft, haben ein eigenes Handbuch [1]].

Hier muss daher nur auf die Grundfunktionalitit eingegangen werden, die im SARAD Regis-
tration Server Service standardméflig eingeschaltet ist, und auf ein paar grundlegende Aspekte
deren Verstiandnis essentiell ist, falls etwas nicht so wie erwartet funktioniert.

4.2 Ein Windows-Dienst

Der SARAD Registration Server Service ist ein Windows-Dienst, der sofort nach der Installa-
tion gestartet wird, stdndig im Hintergrund lauft und der bei jedem Neustart von Windows
automatisch gestartet wird. Dieser Dienst ist so konfiguriert, dass er im Fehlerfall beendet und
automatisch neu gestartet wird.

Ob der Dienst lauft, konnen Sie im Windows-Programm Dienste sehen. Mit Administrator-
Rechten konnen Sie dort den Dienst auch anhalten oder neu starten.
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Eine zweite Moglichkeit, die Funktion des SARAD Registration Server Service zu prifen, ist,
auf die API des Dienstes zuzugreifen. Besuchen Sie dazu mit dem Webbrowser die Adresse
localhost:8008. Wenn unter dieser Adresse die Dokumentation der API erscheint, dann
arbeitet der SARAD Registration Server Service korrekt.

Wenn Sie Radon Vision starten, ohne dass der SARAD Registration Server Service lduft, erhalten
Sie die in Abbildung[4.1]dargestellte Fehlermeldung.

e Fehler beim Holen der Gerdteliste.

Der SARAD Registration Server Service, der zur
Verbindung mit SARAD-Gerdten bendtigt wird, [3uft
nicht.

Abbrechen, um ohne Verbindung zu SARAD-Gerdten
fortzufahren

Ja, um jetzt den RegServer herunter zu laden und zu
installieren

Ignariere, um diesen Hinweis zu ignorieren, wenn Sie
sicher sind, dass der RegServer lauft.

Ja Abbrechen Ignorieren

Abbildung 4.1: Fehlermeldung bei fehlendem SARAD Registration Server Service

4.3 Konfiguration des SARAD Registration Server Service

Alle Konfigurationsoptionen werden im Verzeichnis j,programdata’%\SARAD\RegServer-
Service in der Datei config.toml verwaltet. Das ist eine einfache Textdatei im TOML-Format
[4]], die Sie mit jedem Texteditor bearbeiten konnen. Nach der Installation existiert in dem
genannten Verzeichnis nur eine Vorlage fiir diese Konfigurationsdatei, die alle Konfigurati-
onsoptionen und ihre Voreinstellungen enthilt und diese kurz erklért. So lange, wie keine
config.toml mit abweichenden Einstellungen in diesem Verzeichnis existiert, arbeitet der
SARAD Registration Server Service mit diesen Voreinstellungen.

Nach jeder Bearbeitung der config.toml muss der SARAD Registration Server Service neu
gestartet werden. Fithren Sie dazu das Windows-Systemprogramm Dienste als Administrator
(Abb. aus und starten Sie den Dienst tiber das mit der rechten Maustaste zu 6ffnende
Popup-Menii (Abb. [4.3).

(Warnung )

Achten Sie beim Bearbeiten der config.toml genau auf die Syntax!
Wenn Sie hier Fehler machen, dann beendet sich der Dienst bei jedem
Neustartversuch sofort wieder und gerét in eine Endlosschleife automa-
ktischer Neustarts. )
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Abbildung 4.2: Starten von Dienste tiber die Windows-Suchfunktion mit

suchen  Apps  Dokumente
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Unter Windouw.. Manuell  Netzwerkdienst
G) Sage Mehrbenutzerdienst 40 Verwaltet Sem.. Wirdau.. Automa.. Lokales System
) Sage Verteilungsdienst Unterstitzt di..  Wird au.. Automa... _Lokales System
€} Sekundar SETEY tdass. Manuell  Lokales System
&2 Sensorda Beenden daten v. Manuell... Lokales System
Anhalten sordie.. Manuell... Lokales System
fricaem cht ver. Manuell... Lokaler Dienst
& server r— TtztDa.. Wirdau.. Automa.. LokalesSystem
2 Shared b = profi Deaktivi... Lokales System
Alle Aufgaben > ‘eldun.. Wirdau.. Autema.. Lokales System
e — CSVC-.. Wirdau.. Automa.. Lokaler Dienst
len Sta.. Wirdau.. Automa.. Lokales System
Eigenschaften stden. Manuell... Lokaler Dienst

Cosmortear iuftTwa Wird au.. :.vka\es System

"\ Erweitert { Standard /

Dienst "SARAD Registration Server” auf "Lokaler Computer” beenden und neu starten

Abbildung 4.3: Neustart des Dienstes
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4.4 Lokal verbundene Gerate

In der Grundkonfiguration rechnet der SARAD Registration Server Service damit, dass an einer
evtl. vorhandene RS-232-Schnittstelle (COM1) ein SARAD-Ger#t angeschlossen werden konnte
oder an einem beliebigen USB-Port.

An den USB-Ports ist das Anstecken eines Gerates fiir den SARAD Registration Server Service
der Ausléser dafiir, zu priifen, ob es sich bei dem neuen Gerét um ein SARAD-Messinstrument
handelt. An COM1 hingegen wird alle 30 s gepriift, ob ein SARAD-Gerit verbunden ist.

Diese Voreinstellungen konnen im Abschnitt [usb_backend] der config.toml-Datei an-
gepasst werden.

4.5 Gerate im lokalen Netz

In der Grundkonfiguration sieht der auf Threm PC installierte SARAD Registration Server Service
die SARAD-Messinstrumente, die an anderen PCs in Threm LAN héngen, auf denen ebenfalls
der SARAD Registration Server Service installiert ist. Umgekehrt sehen Ihre Kollegen auch das
bei Thnen angeschlossene Gerat in ihrer Gerételiste in Radon Vision.

Dieses Verhalten wird in den Abschnitten [frontends] und [backends] konfiguriert. Wenn
Sie nicht méchten, dass andere Nutzer die bei Ihnen angeschlossenen Gerite sehen, dann setzen
Sieim [frontends]-Abschnittmdns = false. Wenn Sie, umgekehrt, in Ihrer Gerateliste keine
Gerite von anderen Arbeitsplatzen sehen wollen, dann setzen Sie im [backends]-Abschnitt
mdns = false.

4.6 Behandlung von Konflikten beim Geratezugriff

Wie in Abschnitt bereits erwdhnt, konnen mehrere Nutzer mit dVISION Zugriff auf ein
und dasselbe Messinstrument haben. SARAD-Messgerite sind aber nicht multitasking-fahig,
konnen also nicht gleichzeitig mit mehreren Instanzen von dVISION kommunizieren.

Ein Reservierungsmechanismus sorgt dafiir, dass Zugriffskonflikte vermieden werden. Der
jeweilige Reservierungsstatus wird durch einen farbigen Punkt vor dem Gerédtenamen in der
Dropdown-Geriteliste angezeigt. Bei jedem Zugriff (z. B. mit [Data )) Get Data)) wird das Gerit
reserviert und damit fiir andere Nutzer blockiert, was durch einen roten Punkt in der Geriteliste
angezeigt wird. Wenn sie mit der Maus iiber ein so markiertes Gerat fahren, dann zeigt ein Tooltip
an, wer das Gerit benutzt (Abb. [4.4). Nach Abschluss der Einstellung oder des Datendownloads
wird das Gerat wieder freigegeben und der Punkt wird wieder weifs. Wenn Sie selbst derjenige
sind, welcher das Gerat reserviert hat, ist der Punkt griin.

Fir den Notfall gibt es die Moglichkeit, dem anderen Nutzer das Gerit gewaltsam weg
zu nehmen. Dafiir gibt es im kontextsensitiven Menii der Dropdown-Geriteliste den Punkt
Steal chosen device| (Abb. . Damit wird das Gerit sofort wieder freigegeben und der andere
Nutzer erhilt eine Fehlermeldung.
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Data File Control Settings Application

Bet Data Delete | L Open [ Eolder Save ) Saye Co| Start Sto LComponents
p Py p p

@ RTM2200 GFZ, 299/4 @ /512
Welcame  RTM 2200, 342 | pocaMon, 74 |

L

Oceupied by rfoerster @ ws12 with dConfig

Abbildung 4.4: Anzeige des reservierenden Nutzers mit Hostnamen und Anwendungsprogramm

v dVISION - 4.0.17

Data File Control Settings Application
@i GetData (% Delete | [ Gpen [ Folder  Save ¥ SaveCopy | P Stat ® Stop | &

5000, 316/4 @ Temperaturschrank
Welcame  RTM 2200, 342 | paCanden, 74 |

@ Steal chosen device

||:| Durchflussregler |
/-

Abbildung 4.5: Ubernehmen eines blockierten Gerites
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